6. Rango de deteccion MOMENTOC M C M E N T D‘ : 51

Para probar los sensores S1, levante un Kit de sensor de proximidad de aparcamiento MR-S100
bloque de madera verticalmente a 2 metros para Momento MR-1000
del parachoques del vehiculo. Conduzca )\\
marcha atras lentamente hacia el bloque de — - .
madera y compruebe que el espejo R1 se = | |
activa y detecta correctamente el objeto. @J
2m. (6.5 ft.)
Obstaculo Range Distancia Categoria Sefial
Muro <2.0m. (6.7 ft) 1.5m. (6.7 ft) a Seguridad g Bi _ Bi...
1.1m. (3.6 ft.)
Auto <1.5m. (4.9 ft.) —
1.0m. (3.3ft) a Precaucion| g; i Bi..Bi..
Paso <1.2m. (3.9ft) 0.5m. (1.6 ft.)
Peatonal . . e ;.
4m(1.3f)a Peligro | gi pi.Bi BiBi. Guia de inicio rapido del MR-S100
Pilar Redondeado <1.2m. (3.9 ft.) Im (.32 ft.)
Nota: Componentes del paquete

En las siguientes situaciones, pueden producirse fallos de funcionamiento o es posible que
no se detecten obstaculos. . ) .
+ En el caso de obstaculos de forma compleja o muy irregular. *Modulo de control 51 » Kit de arnes 51
+ En gl caso de superficies r’eflectantels muy lisas (espejo o cristal), en particular si son « 4 sensores de proximidad o ACEVER GRETE
casi paralelas a la carroceria del vehiculo.

« 1 sierra perforadora para colocacion del sensor

21903 68th Avenue South

Kent, Washington 98032
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Este dispositivo ha sido disefiado como ayuda a la conduccién y no debe
considerarse infalible. Siempre retroceda los vehiculos con precaucién y usando
el sentido comin. Maniobre su vehiculo lentamente por su propia seguridad y la
de los demas.
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http://www.momentocam.com/

MOMENTOt

1. Especificaciones

10.5v a 15v
(12v Nominales)

Fuente de alimentacion Rango de deteccion 1,3 pies (0.5m) a

6,7 pies (2.0 m)*

Consumo actual <200mA Fiabilidad Grado automotriz

Temperatura de operacion,  _35° 5 85° C
-31°a 185° F

Impermeable Estandar IP68

*Puede variar dependiendo del objeto (por ejemplo, se detectan peatones dentro de ~4 pies (1.20 m))

2. Instalacion

Q Momento R1 S - o
| c1/c2/c3
1 Camara
1
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--------- Q Sensores de proximidad S1

—_———

Asegurese de que la sierra perforadora
. sea del tamafo correcto para el sensor
$1 Mddulo de control antes de perforar los agujeros para los
El médulo de control S1 debe sensores.

instalarse en el maletero para evitar la
exposicion al calor y la humedad.

Aseguresé de que la marca ARRIBA en la
parte posterior del sensor esté arriba
cuando sea montado.
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3. Cableado

Rojo2 (
Cable de lampara de
marcha atras)

Black (Tierra)

Médulo de control S11

4 sensores de proximidad 3

Altavoz externo

el
—D

Entrada de video 2

(a la camara)

Pt e,

Salida RCA a entrada de video 2 R1

50hz (W] 60hz

Frecuencia de la

camara 4

1. Retire la cubierta del médulo de control
para insertar todos los enchufes en las
entradas correspondientes del médulo de
control.

2. Si el cable de la luz de marcha atras no
proporciona suficiente voltaje a la camara,
utilice un relé adicional.

3. Enchufe todos los conectores
impermeables del sensor de
proximidad y atornillelos.

4. Las camaras Momento C1, C2 y C3
tienen una frecuencia de 60 HZ. Este
sistema esta disefado para ser
compatible con ambas frecuencias (50
HZ y 60 HZ).
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Relay

To S1 Red

Marcha atras del

vehiculo
Cable de s [TIERRA
lampara GND

Entrada Acc (desde el
vehiculo)



